5= |

J -9
B 9237.03
- 4

N 8

=337=1,83

2

Setelah diketahui standar deviasi
untuk nilai ketidakpastiannya (U,,) adalah
sebagai berikut.

Grafik 4.2 Perbandingan Level dan Tegangan
dengan set point 30 cm

O el

Grafik diatas menunjukkan
perbandingan keneikan /evel dengan tegangan
yang terukur. Dari grafik diatas dapat
diketahui bahwa sifat perbandingan antara
kenaikan /evel dengan tegangan berbanding
lurus.

BAB V KESIMPULAN DAN SARAN
5.1 Kesimpulan
Dari tugas akhir yang telah dilakukan
dapat ditarik beberapa kesimpulan sebagai
berikut :
e Tipe pengendalian yang dirancang
berupa on-off dengan menggunakan
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bandul yang disambungkan dengan
rangkaian pembagi tegangan dan
transmitter.

e [ogika PLC dirancang dengan
mengalamatkan (addressing) bandul
yang disambungkan dengan rangkaian
pembagi tegangan dan fransmitter ke
salah satu I/O pada PLC.

e Perbandingan antara kenaikan /level
dengan tegangan terukur berbanding
lurus.

5.2 Saran

Dari tugas akhir yang telah dilakukan
didapatkan beberapa saran yang dapat
dipertimbangkan sebagai berikut :

e Rancang bangun dapat dikembangan
dengan memperbaiki slot analog
input pada contollogix 1756 karena
kontroller  tersebut tidak dapat
membaca  hasil  semsing  dari
transmitter

e [Frameware dan software yang
digunakan harus lebih kompetibel
agar dapat dikembangkan untuk
mengubah set point melalui interface
dari monitor.
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